


ロボットが発信、ロボット搭載の 
カメラ映像による遠隔操作 

一刻も早い救出を目指せ 

フィールド内の 
ダミヤンを助け出す 

チーム名 団体名 

ＲＭＦ Ｒｅｓｃｕｅ 電気通信大学 ロボメカ工房   

Ｉｔｅｒａｔｏｒｓ 関西学院大学 ロボコンプロジェクトＡｉＭＥｉＢＡ   

ＵＰーＲＰ 大阪工業大学 梅田プログラミングロボットプロジェクト  本選出場  

ＡｏＤレスキュー 室蘭工業大学 夢工房   

Ｓ．Ｓ．Ｓ．Ｓ 学生・社会人合同チーム  本選出場 

ＭＣＴ 松江高専  本選出場 

★ がんばろうＫＯＢＥ 神戸市立高専  本選出場 

ＱｏＱ 芝浦工業大学 マイクロロボティクス研究室  本選出場 

救命ゴリラ！！ 大阪電気通信大学 自由工房  本選出場  

Ｋ．ＫＮＩＧＨＴＳ ＫＩＮＫＩ ＫＮＩＧＨＴＳ（学生・社会人有志チーム）  本選出場 

ＳＡＺＡＮＫＡ 名古屋工業大学 レスキューロボットプロジェクトＳＡＺＡＮＫＡ   

大工大エンジュニア 大阪工業大学 ロボットプロジェクト  本選出場 

ＴＡＳＵＫＥ隊 産業技術短期大学 ロボットプロジェクト   

チームホビーロボット チームホビーロボット（社会人有志チーム）   

とくふぁい！ 徳島大学 ロボコンプロジェクト   

長湫ボーダーズ 愛知工業大学 レスキューロボット研究会   

Ｂｅａｓｔ-Ｌａｂ． 東京科学大学 ロボット技術研究会   

Ｆｕｋａｋｅｎ 大阪公立大学高専 福祉科学研究会   

ＨｏｌｙＬａｂ 東京都立産業技術高専 荒川キャンパス  本選出場 

ＲＩＭ ｌａｂ 芝浦工業大学 実世界情報メカトロニクス研究室   

レスキューＯＣＴ 大阪工業技術専門学校 ロボット機械学科  本選出場  

レスキューＨＯＴ君 近畿大学福岡 ロボット工作研究会  本選出場 

レスキューやらまいか 静岡大学 ロボットファクトリー  本選出場  

六甲おろし 神戸大学 ロボット研究会   

50音順  ★は、「主催者枠チーム」を表します。   

出場チーム 
一 覧 

ストーリー 
ここは、「国際レスキュー工学研究所』だ。ここては、地震で被災した建物内部を模擬した 
１/４スケールのテストフィールドが構築されている。想定された災害シナリオに対し、 
要救助者人形「ダミヤン」を探し出し、救助活動が行われようとしている 

「戦い」ではなく「救助」 

「レスキューロボットコンテスト」とは 

阪神・淡路大震災の教訓を未来へ 

技術を学び、人と語らい、災害に強い世の中をつくる  
「やさしさ」を工学に組み込み、次世代の防災・減災技術の発展と、それを支える「人」を育てるプロジェクト 

参加者 
コントロールルーム 

現場  
1/4スケールのテストフィールド 

遠隔操縦で要救助者の 

人形を助ける競技 

要救助者人形「ダミヤン」 
 
 
 
 
 
 
 

ロボットの「チームワーク」 見えないロボットを「遠隔操縦」 

参加者は壁に隔てられ、現場を直接見る

ことができません。搭載カメラの映像だけ

を頼りに、ロボットを操縦する技術やアイ

デアが求められます。 

助けるのは、苦痛を感じる「人形」で
す。センサー（圧力や振動）を内蔵し
ており、救助活動を、どれだけ優しく
行えたかを、その速さと共に評価し
ています。 

テストフィールドにダミヤンが3体、 

これを複数のロボットと人間が 

協力して、迅速な救助を行います。 

チームワークにも注目です。 


